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Felicidades por la compra de esta caja de
movimiento. Por favor revise este guia de inicio
rapido para que su reloj automatico se beneficie
plenamente de las caracteristicas que se han
disefado en este producto.

Este aparato puede ser utilizado por nifos de 8 afos
Yy mayores y personas con capacidades reducidas
fisicas, sensoriales o0 mentales o falta de experiencia
y conocimiento si se les ha dado la supervision o
instrucciones relativas al uso del aparato de una
Mmanera segura y comprension de los peligros
involucrados. Los nihos no deben jugar con el
aparato. Limpieza y mantenimiento del usuario no
deberan ser hechos por nifos sin supervision. El
aparato solo debe ser usado con la fuente de
alimentacion proporcionada con el aparato.



Para Empezar

Energia

El médulo 4.1 viene con un adaptador de corriente (salida 5 voltios AC/DC) que convierte la tension de
red a una tensién de DC adecuada para la operacion del médulo 4.1,

Seleccién de posicién de inicio / parada:
Tu reloj, tus reglas. Puedes configurar tu reloj para cualquier posicion de inicio y volvera al inicio en la
misma posicion cuando se complete el ciclo.

La primera vez que encienda la bobinadora notard que el tambor gira y luego descansa. El tambor
siempre se detendrad en esta posicion, durante vy al final de todos los ciclos. Eso significa que si coloca su
reloj dentro del tambor para que la posicion sea las 12 en punto, el reloj esté en la parte superior y luego,
durante todos los ciclos de prueba, su reloj se detendra en la posicion de las 12 en punto. Puedes elegir
cualquier posicion que quieras.

Paso 1 - Retire el cojin del tambor jalando firmemente las dos lenguetas. Cierre la correa o pulsera de su
reloj. Apriete el brazalete y deslice el reloj sobre el cojin, con la esfera del reloj mirando hacia afuera.
Empuje el cojin en el tambor hasta que encaje en su lugar, se escucharad un clic audible.

Nota: Nunca inserte o retire su reloj cuando el tambor estd girando.

Paso 2 - Con el adaptador conectado, gire la perilla de la mano derecha a la posicion “ON”. La pantalla se
encenderd y tendrd 10 segundos para iniciar su configuracion personal. Cuando después de 10 segundos
no ha habido ninguin cambio en la configuracién, el programa iniciara la caja de movimiento.

Controles

El médulo 4.1 tiene dos botones marcados “+” vy “-” vy dos perillas de seleccion. Cuando la perilla de la
mano derecha se gira a “OFF”, la unidad se desactivara y la pantalla se apagara. Si se mantiene una de las
dos fuentes de energia, se memorizan los pardmetros preestablecidos, como los turnos por dia (TPD) o el
tiempo de inicio diferido (TID) de la unidad. Sin embargo, la unidad no respondera a los botones vy perillas
de seleccion en el modo “OFF”.

Paso 3 - Gire el botdn de la izquierda a la configuraciéon de direccion requerida.
A = derecha, B = izquierda, C = bi-direccional. El ajuste seleccionado se mostrara en la pantalla LCD.
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Rotaciones: Al presionar los botones negros de “+” 0 “-” se puede aumentar o disminuir el nimero de turnos
por dia que quiere que su reloj gire. Los cambios se realizan “UP” o "DOWN” en incrementos de 50
rotaciones. El pardmetro minimo es 300 y el maximo ajuste es 1200 turnos por dia. La pantalla LCD mostrard
la configuracion actual. La configuracion predeterminada es de 900 turnos por dia.

Retraso de inicio: Si desea retrasar manualmente la hora de inicio gire la perilla de la derecha®)y presione
los botones “+” o0 “-” para seleccionar 6, 12,18, 24, 30. 36, 42, 48, 60, 66 0 maximo 72 horas. Después de 10
segundos el ajuste quedara salvado y el retraso de cuenta atrds comenzara basado en el ajuste seleccionado.
El retraso comienza mostrando las horas restantes para comenzar, seguido por minutos y por ultimo
segundos. La pantalla cambiarad continuamente entre mostrando la visualizacion de la cuenta regresiva y la
configuracion de rotaciones. Si no se realizan cambios de configuraciones adicionales antes de que la
pantalla comienza la cuenta atrds, el retraso se iniciard automaticamente con la configuracion personal
almacenada anteriormente. Sin un ajuste personal seleccionado o salvado, el retraso se inicia con la configu-
racion predeterminada de 24 horas.

Caracteristicas

Pantalla Backlit

La luz de fondo del LCD ayuda a los usuarios para leer la pantalla. Se activa cuando cualguiera de las perillas
de control o botones han sido manipulados. El panel de control también tiene un sensor de contacto de tal
manera que la luz de fondo se enciende cuando se presiona uno de los dos botones negros. Con el fin de
ahorrar energia, la luz de fondo se apagard automaticamente cuando no hay entrada detectada durante
unos 20 segundos.

LEDs de estado

Hay dos indicadores LED de estado, uno verde y uno rojo. El LED verde indica el funcionamiento normal.
Cuando el botén “Power” no esta en la posicion “OFF”, el LED verde parpadeard. El LED rojo se activa
cuando la unidad detecta que el tambor no gira correctamente. Después de una breve pausa, el rotador se
iniciard de nuevo para ver si el tambor gira correctamente. Si no es asi, el LED rojo comienza a parpadear de
nuevo. Este proceso continuara hasta que el tambor empieza a girar correctamente.

Asamblea de miiltiples cajas de movimiento

Cada caja de movimiento médulo 4.1 ha sido disefiada de una manera que les permite conectar entre si,
permitiendo que pueda construir una caja de movimiento con sistema de capacidad ilimitada.

Lo que necesita con el fin de crear un sistema de alta capacidad para una caja de movimiento usando el

sistema del médulo 4.1 es lo siguiente:
« Un numero suficiente de unidades de cajas de movimiento modulo 4.1

« Una fuente de alimentacion de AC debe estar situada cerca. Solo se necesita un adaptador de 5.0 voltios para alimentar hasta 12
cajas de movimiento, por conectar las cajas de movimiento en serie con el cable bridal incluido.

« Una superficie firme y nivelada. Tenga en cuenta que: alfombras, suelos acolchonados y otros materiales que pueden comprimir,
no proporcionan apoyo suficiente para un sistema maddulo 4.1 cuando se monta de manera vertical.



Programas de rotacién

El moédulo 4.1 ofrece 19 ajustes de TPD y 3 modos de direccion, dando 57 posibles programas de rotacion.

Hay 19 programas de rotacion distintos con respecto a la configuracion de TPD y sus parédmetros se

enumeran en la siguiente tabla. El nimero real de rotaciones serd el doble que el valor de TPD cuando el

rotador estd en modo bi-direccional.

Nota: No hay un niumero magico de rotaciones que girard su reloj. Las circunstancias tales como su nivel de

actividad, el numero de complicaciones que su reloj tiene, con qué frecuencia se utiliza la funcion de

cronografo, la frecuencia con que se pone su reloj, la marca del reloj, cuanto tiempo ha pasado desde la

ultima revision y una serie de otros variables afectard lo que su reloj requiere para permanecer enrollado.

Usted tendrd que tomar esta determinacion al tratar los diversos ajustes.

TPD [No. de ciclos | Turnos por ciclo |Periodo de ciclo (min.)
300 4 75 120
350 5 70 120
400 4 100 120
450 5 90 120
500 4 125 120
550 5 110 120
600 4 150 120
650 5 130 120

Tabla de Ciclo de Rotaciones 700 4 175 120
750 5 150 120
800 4 200 120
850 5 170 120
900 4 225 180
950 5 190 180
1000 4 250 180
1050 5 210 180
1100 5 220 180
150 5 230 180
1200 5 240 180

A otra caja

Configuracién del Cable Bridal
Este cable es una manera conveniente y eficaz de

conectar multiples cajas de movimiento juntas, lo
gue permite que se ejecuten con solo una fuente
de alimentacién. Esto reduce la necesidad de
enchufes multiples v adaptadores A/C. Perfecto
para su uso con todos los sistemas de caja de
movimiento WOLF.
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Para mas informacidn técnica, visite nuestra pagina de internet:
www.wolf1834.com

Todas las cajas de movimiento WOLF se hacen bajo una o mas No. Patentes de
Estados Unidos y Extranjeros. Para el No. Patente de su caja de movimiento
comprada, por favor busqgué la marca del No. Patente en la caja de movimiento.

© 2022 Wolf Designs Inc. - Todos los derechos reservados. Todos los productos

son propiedad y/o patentados por Wolf Designs Inc. Derechos seran defendi-
dos legalmente.

Por favor visite www.wolf1834.com para idiomas adicionales.
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